EOS 04 OT

Pouzitie

Elektronicky ovlada¢ servopohonov typu EOS 04 nahradza pdévodnu
mechanickl ovladaciu jednotku v servopohonoch. (obr. C. 1) Mechanicka jednotka
zabezpecuje vypinanie motora v pozadovanej polohe, momentové vypinanie v
zavislosti od pretazenia prevodovky. Dialkové hlasenie dosiahnutej polohy
zabezpecuju signalizacné vypinace. Aktualny stav polohy urCuje odporovy
potenciometer. Tato jednotka sa nachadza v réznych priemyselnych prostrediach, ¢o
spbsobuje Casté poruchy servopohonov, nepresnosti v regulacii a poskodenia
ovladanych zariadeni (armatur). Vzhladom na niekolkonasobne dlhSiu Zivotnost
samotného servopohonu, je z ekonomického hladiska vyhodnejSie nahradzat
mechanicku jednotku elektronickym ovladatom servopohonov EOS (obr. €. 2).
Dosiahneme tym dlhu Zivotnost, vysoku presnost a jednoduché nastavenie
jednotlivych funkcii s minimalnymi narokmi na udrzbu.

Konstrukéné prevedenie

elektronicka jednotka

obsahuje:
- plastovu skrinku s priehfadnym vekom o
- riadiacu Cast' s ovladacim panelom S e
) : N . ZATVORENE |_||-||-| OTVORENE
- displej LED (doplnkova vybava) y y

- napajaci zdroj

- vstupnu a vystupnu svorkovnicu
Elektronicka jednotka sa montuje na teleso
servopohonu, alebo v jeho blizkosti




EOS 04 OT

snimaci modul

obsahuje

- montazny panel (obr. €. 4)

- snimace pretazenia (obr. €. 5)

- tvarovac signalu (obr. €. 6)

- snimaci potenciometer (obr. €.7)
- vystupnu svorkovnicu (obr. €. 8) obr. ¢. 4 obr. ¢. 5
- vyhrievacie rezistory - doplnkova vybava (obr. €. 9)

Snimaci modul sa montuje do ovladacej skrine servopohonu na miesto
povodnej mechanickej jednotky. Vyraba sa v dvoch velkostiach podla jednotlivych
typov servopohonov.




