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Navody

Navod na montaz

4. Navod na montaz

a.)
b.)

c.)
d.)
e.)
f)

g.)

vypnite silové a ovladacie napatie servopohonu a zaistite ho v rozvodni
odpojte ovladacie vodice zo svorkovnice mechanickej jednotky, vytiahnite kable
z vyvodiek

v skrini servopohonu demontujte mechanicku jednotku a vy istite priestor
(obr.¢. 1)

podla typu servopohonu prevedte potrebné upravy snimacieho modulu

(obr. €. 3)

na hriadelku pretazenia prevodovky nasunte puzdro hriadelky a upevnite ho
skrutkou (obr. €. 15)

do telesa servopohonu namontujte snimaci modul a upevnite ho skrutkami
(obr. €. 3)

tanierik s clonkami pripevnite na puzdro hriadelky tak, aby clonky prechadzali
stredom snimacov (obr. €. 15)

na vystupnu hriadel* servopohonu namontujte spojku (obr. €. 16)

dizku spojovacej hadice prispdsobte tak, aby spojka spajala snimaci
potenciometer

prestavte ru¢ne servopohon priblizne do stredu pracovnej polohy

zapojte ohm meter na krajny a stredny vodi¢ snimacieho potenciometra.
Otacanim potenciometra nastavte hodnotu 5kQ

v tejto polohe spojte potenciometer spojovacou hadi¢kou so spojkou na
vystupnom hriadeli servopohonu a utiahnite stahovacim pasikom

pracovna draha potenciometra je 350° a nema aretaciu v koncovych polohach!
elektronicku jednotku namontujte na teleso servopohonu, alebo na iné vhodné
miesto (obr. C. 10)

povodné ovladacie kable vsunte do vyvodiek elektronickej jednotky a ich vodice
zapojte do svoriek podla schémy zapojenia (obr. &. 17)

datovym kablom prepojte blok snimacov s elektronickou jednotkou podla
schémy prepojenia (obr. C. 12)

skontrolujte spravnost' zapojenia vodiCov a nastavenia snimacov v snimacom
module

odistite servopohon a zapnite silové a ovladacie napatie

podla navodu v odseku 5. ,Uvedenie do €innosti“ nastavte polohy a funkcie
elektronického ovladaca
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Prepojenie
Snimaci modul je prepojeny s elektronickou jednotkou 6-Zilovym tienenym
datovym kablom priamo na svorky, alebo cez konektor.

VYSTUPNA SNIMACI
SVORKOVNICA POTENCIOMETER

PUZDRO HRIADELKY OPTOZAVORY
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Obr. &. 16
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Nastavenia

Uvedenie do €innosti

Toto nastavenie sa vykonava na meracom zariadeni (stolici). Pozadovanu
vypinaciu veli€inu nastavte clonkami na puzdre hriadelky snimacov pretazenia. Pri
pretazeni prevodovky sa os hriadelky pretazenia vychyluje v smere, kde nastalo
pretazenie. Clonka zacloni optozavoru a tento signal zaznamena riadiaca jednotka.
Priblizovanim clonky k optickej zavore vypinacia sila klesa a vzdiafovanim clonky
vypinacia sila stupa. Pri zacloneni clonky v zatvorenej polohe sa rozsvieti LED diéda
MZ na ovladacom paneli. Pri zacloneni clonky v otvorenej polohe sa rozsvieti LED
diéda MO na ovladacom paneli. Prislusna LED diéda ostava svietit' aj po odcloneni
clonky. Snimace maju funkciu klopnych obvodov. LED diéda zhasne, ked sa
servopohon rozbehne do opacného smeru, alebo zaclonenim clonky v opacnom
smere. Nastavené snimace zaistime kvapnutim laku na upevnovacich skrutkach
cloniek snimaca pretazenia. V pripade prevedenia servopohonov s opacnou funkciou
vychylenia vymerite vodiCe Fo4 a Fo5 (Zlty, sivy) medzi sebou na svorkovnici
snimacieho modulu (obr. €. 8), alebo elektronickej jednotky (obr. €. 17).

Délezité upozornenie

Vyrobca neruéi za nasledky, ak sa toto nastavenie nevykona pomocou
meracieho zariadenia. Hrozi nebezpecenstvo poskodenia ovladaného
zariadenia (armatury), alebo prevodovky servopohonu.

Nastavenie funkcii

Po spravnej montazi nastavte pozadované funkcie elektronického ovladaca
pomocou jumperov, ktorych vyznam je popisany v odseku 3. ,Popis Cinnosti“ .Na
svorky SIET (obr. & 17) pripojte napajacie napéatie podla typu prevedenia. Na
ovladacom paneli (obr. €. 14) sa rozsvieti LED didda POR. Zatlacte suCasne tlacidla
PZ a PO. Na ovladacom paneli sa rozsvietia LED diody MPZ, PZ, SZ, a MPO, PO,
SO, displej zobrazuje ,,0%" a LED diéda POR zhasne. Tymito ukonmi je elektronicka
jednotka pripravena na nastavenie jednotlivych poloh.

Nastavenie pracovnej polohy

Prestavte servopohon priblizne do stredu jeho pracovnej polohy. Snimaci
potenciometer na vystupnom hriadeli servopohonu nastavte tak aby bol tiez zhruba
v strede odporovej drahy. Stred sa ur€uje pomocou ohm metra tak, aby medzi
krajnym a strednym vodi€om bol odpor priblizne 5kQ. Druha moznost’ je zmerat
napatie pri zapnutej elektronickej jednotke. Medzi svorkami 1,2 na KON1 v tvarovadi
signalu ma byt napatie 2,5V. Utiahneme stahovaci pasik na spojovacej hadicke.
V prevedeni s prevodovym segmentom pritlaCime drziak potenciometra tak, aby
ozubenie na potenciometri zapadlo do ozubenia na hriadeli a upevnime skrutkami
na podstave. Pozadovanu pracovnu polohu je mozné nastavit ru€ne, alebo motorom
servopohonu.
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a.) ruéné nastavenie servopohonu

1.) prestavte servopohon do poZadovanej
zatvaracej polohy. Zatlacte tlaCidlo PZ. Uvolfnenim
tlacidla sa tento udaj ulozi do pamate procesora
a rozsvietia sa LED diédy MPZ a PZ. Jemnym
prekroenim tejto polohy do smeru ,Zatvara“ sa
aktivuje relé PZ a MPZ a LED diédy MPZ a PZ
zhasnu. Pri polohe jumpera JMP3 P vpravo sa
kontakty relé PZ rozopnu a pri polohe vlavo sa
kontakty relé zopnu. Relé MPZ sa aktivuje iba ak
je jumper VPZ v polohe P (vpravo), LED diéda MPZ
zhasne a displej zobrazuje ,,0%.

2.) prestavte servopohon do pozZzadovanej otvaracej polohy. Zatlacte tlacidlo
PO.Uvolnenim tlacidla sa tento udaj uloZi do pamate procesora a rozsvietia sa LED
diédy MPO a PO. Jemnym prekroCenim tejto polohy do smeru ,Otvara“ sa aktivuje
relé PO a MPO a LED diédy MPO a PO zhasnu. Pri polohe jumpera JMP3 P vpravo
sa kontakty relé PO rozopnu a pri polohe vlavo sa kontakty relé PO zopnu. Relé
MPO sa aktivuje iba ak je jumper VPO v polohe P (vpravo), LED diéda MPO zhasne
a displej zobrazuje ,,1100%".

MZ

b.)nastavenie motorom

Ruéne prestavte servopohon priblizne do stredu pracovnej polohy. Ruénym, alebo
dialkovym ovladanim zapnite motor do smeru ,Zatvara“. TlaCidlo PZ drzte zatlaCené,
inak sa motor neuvedie do pohybu. Skontrolujte €i sa motor servopohonu otaca
spravnym smerom, diéda ChZ blika. Ak sa otaCa opacne, uvolnite tlaCidlo a prehodte
fazové vodi¢e na svorkovnici motora. Po dosiahnuti poZadovanej vypinacej polohy v
smere ,,Zatvara“ uvolnite tladidlo PZ. LED diéda ChZ zhasne. Uvolnenim tla¢idla sa
udaj ulozi do pamate procesora., LED diéda PZ zhasne. MPZ zhasne v zavislosti od
nastavenia jumpera VPZ a displej zobrazuje ,,0%".

Zapnite servopohon do smeru ,Otvara“ Tlacidlo PO drzte zatlaCené, inak sa motor
neuvedie do pohybu, diéda ChO blika. Pri dosiahnuti pozadovanej polohy v smere
,Otvara“ uvolnite tla€idlo PO. LED didda PO zhasne. Uvolnenim tlacidla sa udaj ulozi
do pamate procesora LED diéda PO z hasne, MPO zhasne v zavislosti od
nastavenia jumpera VPO a displej zobrazuje ,,100%"“. Niekolkonasobnym
opakovanim chodu motora v oboch smeroch sa presvedcite o spravnosti nastavenia
pracovnej polohy priCom displej zobrazuje aktualny stav od 0 -100%. V pripade uprav
moézete tento rozsah zmenit. Kazdé zatlaCenie a uvolnenie tlacidiel PZ a PO UloZi
novu zmenu do pamate procesora. Tymto sposobom je nastaveny pracovny rozsah
servopohonu. Od neho sa odvija aj €innost vysielaCa aktualnej polohy a displej
zobrazuje aktualnu polohu od 0 - 100% (doplnkova vybava).

Dolezité upozornenie

V prevedeniach servopohonov, kde je smer otac¢ania vystupného hriadela
opacny (spravny smer indikuju LED diédy ChZ a ChO) Otocte konektor KON1
na tvarovacom module (obr. €. 6).
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Nastavenie signalizaénej polohy

Ruénym prestavenim, alebo motorom presurnte servopohon do smeru ,Zatvara“ Pri
pozadovane;j signalizaCnej polohe zatlacte tlaCidlo SZ. LED didda SZ zhasne
Uvolnenim tlaCidla sa udaj ulozi do pamate procesora. PrekroCenim tejto polohy sa
aktivuje relé SZ a rozsvieti sa LED diéda SZ. Presurite servopohon do smeru
,,Otvara“ Pri poZadovanej signaliza¢nej polohe zatlacte tlaCidlo SO. LED diéda SO
zhasne.
Uvolnenim tlaCidla sa udaj ulozi do pamate procesora. PrekroCenim tejto polohy sa
aktivuje relé SO a rozsvieti sa LED didéda SO. Pri polohe jumpera JMP4 S vpravo sa
kontakty relé SZ a SO zopnu, pri polohe vliavo sa kontakty rozopnu.

Nastavenie €asu blokovania

Pri prevadzkovani servopohonu na vypinanie v zavislosti od momentov pretazenia
sa nastavi funkcia relé MPZ a MPO jumpermi VPZ a VPO do polohy M (vlavo),
nezavisle pre kazdy smer. Ru¢nym, alebo diafkovym ovladanim prestavte
servopohon do polohy ,Zatvara®“. Relé MPZ sa aktivuje az pri dosiahnuti
pozadovaného nastaveného momentu pretazenia v smere “Zatvara“ Rozsvieti sa
LED didoda MZ a MPZ zhasne. Ak je jumper JMP5 MP v polohe viavo kontakty relé
MPZ a MPO sa rozopnu. Pri polohe vpravo sa kontakty relé MPZ a MPO zopnu.
Zapnite chod servopohonu do smeru ,Otvara“ a rozsvieti sa LED diéda MO. Zatlacte
tlaCidlo tBLOK a uvolnite ho az vtedy ked sa servopohon volne rozbehne do smeru
,Otvara“. LED diéda MO zhasne. Casovy udaj doby zatladeného tlagidla sa uloZi do
pamate procesora. Podobny ukon urobte aj v opacnej (otvaracej) polohe MPO, ak sa
aj tato poloha pouziva na
vypinanie v zavislosti od momentu pretazenia MO. Maximalny nastavitelny ¢as
blokovania snimacov je 20 sekund. V pripade, ze uplynutim tejto doby sa motor
nerozbehne, je chybna armatura, alebo nespravne nastavena vypinacia sila
snimacov momentu pretazenia (clonky). Blokovanie je u€inné od 0 -10% drahy od
vypinacej polohy PZ a od 90 - 100% drahy od vypinacej polohy PZ.
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Nastavenie vysiela¢a polohy

Vysiela€ polohy je samostatny
doplnkovy modul. Krajné hodnoty
analégového vystupného signalu sa
nastavuju trimrami P1 a P2 na doske
vysielaca. Najprv nastavte hodnotu v
polohe ,Otvorené” PO trimrom P2 a
potom hodnotu v polohe ,Zatvorene®
PZ trimrom P1. Jumperom JMP1
nastavujeme charakteristiku signalu. V
polohe P je stupajuca a v polohe M je
klesajuca. Cinnost vysielaga sa odvija
od nastavenia pracovnej polohy
servopohonu (tlacidla PZ a PO). Je
nezavisla od poctu otacok vystupného
hriadela servopohonu. Spojity
analdgovy vystupny signal je priamo
umerny aktualnej polohe vystupného
hriadela servopohonu. Vysiela¢ polohy
mobze pracovat’ ako aktivny, alebo
pasivny podla schémy zapojenia.

Vypadok napajacieho napatia
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Nastavovacie prvky

Obr. €. 13 , ] .
Vystupna svorkovnica

Pri vypadku napajacieho napatia su nastavené udaje ulozené v pamati EEPROM
mikroprocesora. Na zachovanie udajov nie je potrebny zalozny zdroj. Po obnove
napajacieho napatia je zariadenie opat funkéné a vSetky nastavené polohy a funkcie
su zachované. Aktualny stav polohy ur€uje snimaci potencial na module.

Aktivny
interné napajanie
1123 |t18az+22v
- | VP | +
4-20mA
Rz=250Q
Obr. €. 23

Pasivny

1123

VP. | 4+

4-20mA
externé napajanie
oV e
+24V
Rz=250Q
Obr. €. 24
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Tlacidlo:
PZ nastavenie vypinacej polohy ,Zatvorené
PO nastavenie vypinacej polohy ,Otvorené*
SZ nastavenie signalizacnej polohy ,Zatvorené
SO nastavenie signalizacnej polohy ,Otvorené*®
tBLOK nastavenie ¢asu blokovania prekmitu
Jumper:
VPZ nastavenie Cinnosti relé MPZ
VPO nastavenie Cinnosti relé MPO
MP negacia funkcii relé MPZ a MPO
P negacia funkcii relé PZ a PO
S negacia funkcii relé SZ a SO
LED dioédy:
POR signalizacia poruchy
ChZ signalizacia pohybu v smere ,Zatvara“ /blika/
ChO - signalizacia pohybu v smere ,Otvara“ /Blika/
MPZ signalizacia Cinnosti relé MPZ
MPO signalizacia Cinnosti relé MPO
PZ signalizacia Cinnosti relé PZ
PO signalizacia ¢innosti relé PO
SZ signalizacia Cinnosti relé SZ
SO signalizacia Cinnosti relé SO
MZ signalizacia Cinnosti snimaca pretazenia smer ,Zatvara“
MO signalizacia ¢innosti snimaca pretazenia smer ,Otvara“
LED displej: trojmiestny ukazovatel aktualnej polohy v percentach (%)
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Udrzba

Pri spravnej montazi a dékladnom uzavreti veka a kablovych vyvodiek, je toto

zariadenie prakticky bez udrzbové. Vlastna udrzba spociva iba v sledovani
pracovnych poldh, kontrole prevodovky servopohonu a ovladacieho zariadenia

Poruchy
Porucha zariadenia aktivuje relé POR, ktorého spinacie kontakty sluzia na
diafkovu signalizaciu.

Druh poruchy:

snimace pretazenia blika LED diéda MZ a MO
snimace otacok blika LED diéda ChZ a ChO
porucha armatury (prevodovky) blika LED diéda PZ a PO

Zaroven sa rozsvieti LED diéda POR a displej svieti striedavo Por a aktualna
poloha v %.

Servis a zaruky

Prislusny servis zabezpecuje vyrobca, alebo firma vlastniaca osvedcenie o
odbornej sposobilosti pre montaz a servis daného zariadenia. Na uvedené zariadenie
sa poskytuje zaru€ny a pozarucny servis. Zaru¢na doba je 2 roky pri dodrzani
podmienok uvedenych zaru¢nom liste. Zaruka sa nevztahuje pri montazi bez
opravnenia, alebo pri nastaveni snimacov pretazenia bez meracej stolice.



